
「SenseGlove R1」は、ロボットオペレーション、

トレーニングに特化したグローブです。

アクティブ力覚フィードバック、精密な力制御、

ミリメートルレベルの指追跡精度、

そして振動触覚フィードバックを融合させています。

その結果、比類のない触覚認識能力と、

遠隔操作における模倣学習能力の向上を実現しました。

まるで自分の手のように

ロボットハンドを操作

SenseGlove R1
ご紹介動画はこちら



機能・スペック 詳細

１ ２ ３アクティブフォースフィードバック フィンガートラッキング 振動触覚フィードバック

高速1kHzの制御ループ

により、ロボットが加

える力をリアルタイム

でユーザーにフィード

バック

します。

壊れやすい物体を持つ際

も、グローブが瞬時に力

加減を再現し、精密で安

全な操作を実現。

さらに、リアルタイムの圧力センシングにより、物体の大

きさ、硬さ、抵抗に応じた自然な操作感を提供します。

微小部品の組み立てや精密なメンテナンス動作まで、

細かな手指の動きを正確にロボットへ伝えます。

滑らかさや粗さといった表面の違いや、仮想空間で物体に

触れた瞬間の感覚を、直感的にフィードバックします。

動的な振動パターンによ

って、接触位置、質感、

強さに関する情報をリア

ルタイムにフィードバッ

クします。

5本すべての指を高精

度かつ安定してトラ

ッキングします。
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